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ЛАБОРАТОРНАЯ РАБОТА  06
Управляемый однополупериодный выпрямитель
ОТЧЁТ
Управление средним выходным напряжением углом открытия тиристора.
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1. Цель работы
Исследовать влияние угла управления тиристором на среднее выходное напряжение управляемого однополупериодного выпрямителя.
2. Оборудование
Источник переменного напряжения, тиристор (SCR), цепь управления, нагрузка, осциллограф.
3. Краткие теоретические сведения
Тиристор начинает проводить в положительной полуволне после управляющего импульса при угле α. Для идеализированной активной нагрузки среднее выходное напряжение при α от 0 до π равно Uпик/(2π)·(1+cos α).
4. Основные расчётные соотношения
Uср ≈ Uпик/(2π) · (1 + cos α)
Uпик = √2 · Uдейств
Pнагрузки ≈ Uдейств.вых² / R
5. Порядок выполнения
1.  Задайте входное напряжение и частоту.
2.  Установите угол управления α.
3.  Наблюдайте момент открытия тиристора на положительной полуволне.
4.  Сравните выходные осциллограммы для малых и больших углов α.
5.  Запишите изменение среднего выходного напряжения.
6. Демонстрационные результаты
Ниже приведён демонстрационный расчёт для стартовых параметров модели. Это учебный пример, а не результат реального измерения.
Пример: Uвх = 12 В RMS, α = 60°.
Uпик ≈ 16,97 В; Uср ≈ 16,97/(2π)·(1+cos60°) ≈ 4,05 В.
Идеализированная модель с активной нагрузкой.
	№
	Условие / параметр
	Результат модели или измерения
	Комментарий

	1
	Демонстрационные исходные данные
	Пример: Uвх = 12 В RMS, α = 60°.
	Пример модели

	2
	Расчётная величина
	Uпик ≈ 16,97 В; Uср ≈ 16,97/(2π)·(1+cos60°) ≈ 4,05 В.
	Сверить с интерактивным расчётом

	3
	Собственное измерение / наблюдение
	________________
	________________

	4
	Собственное измерение / наблюдение
	________________
	________________

	5
	Собственное измерение / наблюдение
	________________
	________________



7. Анализ результатов
Изменение параметров модели показывает, как исследуемый элемент или схема реагирует на входное воздействие. Сопоставьте полученные значения с формулами, обратите внимание на область линейной работы, ограничение тока/напряжения и возможные причины расхождения с реальным стендом.
8. Вывод
Увеличение угла управления задерживает открытие тиристора и уменьшает среднее выходное напряжение. При α близком к π проводящий интервал стремится к нулю.
9. Контрольные вопросы
1.  Какова физическая причина наблюдаемой зависимости?
2.  Какие параметры сильнее всего влияют на результат?
3.  Какие допущения использует учебная модель?
4.  Что следует проверить перед проведением реального опыта?
Место для ответов на контрольные вопросы
	Ответ 1:  ______________________________________________________________
________________________________________________________________________

	Ответ 2:  ______________________________________________________________
________________________________________________________________________

	Ответ 3:  ______________________________________________________________
________________________________________________________________________

	Ответ 4:  ______________________________________________________________
________________________________________________________________________
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